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Vision Artificielle
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Vision Artificielle - Actuelle
Vision industrielle, pourquoi?

Comment?
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Vision Artificielle - Actuelle
Capteurs et technologies actuellement utilisés dans l’industrie du bois:

 Profilomètre laser
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Vision Artificielle - Actuelle
Capteurs et technologies actuellement utilisés dans l’industrie du bois:

 Caméras 3D matricielles (stéréo, lumière structurée, lidar, time of flight )
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Vision Artificielle - Actuelle
Capteurs et technologies actuellement utilisés dans l’industrie du bois:

 Caméras hyper-spectrales (spectrométrie)
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Vision Artificielle - Actuelle
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Vision Artificielle - Actuelle
Exemples dans l’industrie du bois : Identifier les essences de bois à l’aide de la 
spectrométrie et du Deep Learning (Autolog)
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Vision Artificielle - Actuelle
Exemples dans l’industrie du bois : Mesure des planches par Profilomètres lasers 
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Vision Artificielle - Actuelle
Exemples dans l’industrie du bois :
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Intelligence Artificielle
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Intelligence Artificielle - Actuelle
L’intelligence artificielle fait partie de la vision est un complément pour la robotique
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Intelligence Artificielle - Actuelle
Machine Learning VS Deep Learning
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Intelligence Artificielle -
Actuelle

Applications dans l’industrie du bois: Identifier les essences de bois à l’aide du Deep
Learning sans spectrométrie 

Hardware
2 cartes graphiques NVIDIA® Tesla® V100 16GB

Réseau à 177 couches.
Total paramètres entrainés
25,583,592
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Intelligence Artificielle -
Actuelle

Applications dans l’industrie du bois: inspection de bardeaux de cèdres



© CRVI – Tous droits réservés / All rights reserved.

Vision Artificielle - Actuelle
Exemples dans l’industrie du bois
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Robotique
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Robotique - Actuelle

 Robots industrielles

 Robots collaboratifs

 Robots mobiles
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Robotique - Actuelle
 Robots industrielles :  Pont roulant robotisé
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Robotique - Actuelle
 Robots industrielles: Robot cinq axes sur axe linéaire
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Robotique - Actuelle
 Robots industrielles: Palettisation bois de construction
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Robotique - Actuelle
 Robots industrielles: Cellules robotisées autonomes de transformation du bois –

fabrication de panneaux 
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Robotique - Actuelle
 Robots industrielles: Cellule robotisée autonome de transformation du bois
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Robotique - Actuelle
 Robots Collaboratifs: construction en bois
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Robotique - Actuelle
 Robots Collaboratifs: Alimentation d’un processus de fabrication
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Robotique - Actuelle
 Robots mobiles : robot industriel sur rail dans l’industrie du bois
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Robotique - Actuelle
 Robots mobiles : omniMove
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Robotique - Actuelle
 Robots mobiles : Gestion du flux des matériaux
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Robotique - Actuelle
 Robots mobiles : automatiser le chargement-déchargement d’outils
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Robotique-Vision-IA du Future
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Robotique-Vision-IA du Future
 Jumeau numérique : définition
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Robotique-Vision-IA du Future
 Jumeau numérique : une autre dimension avec Siemens&Nvidia
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Robotique-Vision-IA du Future
 Jumeau numérique : exemple d’applications
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Robotique-Vision-IA du Future
 Jumeau numérique : exemple d’applications
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Robotique-Vision-IA du Future
Réseaux profonds pour générer des données presque réelles pour les banques 
d’apprentissage: StyleGans
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Robotique-Vision-IA du Future
Apprentissage par renforcement et jumeaux numériques 
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Robotique-Vision-IA du Future
Apprentissage par renforcement et jumeaux numériques 
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Robotique-Vision-IA du Future
Utilisation de technique médicale dans l’industrie du bois: Tomographie X-ray
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Robotique-Vision-IA du Future
Utilisation de technique médicale dans l’industrie du bois: Tomographie X-ray
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Robotique-Vision-IA du Future

Utilisation de nouveau capteur : Capteur Térahertz

Capables de détecter des ondes dont la fréquence se situe entre 300 GHZ et
plusieurs milliers de GHz – soit une plage se situant entre les infrarouges et
les micro-ondes- les caméras térahertz sont des dispositifs prometteurs dans
le domaine du contrôle non destructif. Ces ondes peuvent en effet pénétrer
un grand nombre de matériaux, sans nécessiter de mesures de protections
particulières comme avec les micro-ondes ou les rayons X.

Capteur réduit:
Cette propriété permet à ces caméras d’être potentiellement déployées
directement sur les chaines de production industrielles pour contrôler « en
ligne » l’intérieur des pièces. Elles peuvent aussi être placées sur le terrain,
pour vérifier le fonctionnement interne des systèmes IoT de certaines
installations, sans endommager ces dispositifs.
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Robotique-Vision-IA du Future
Utilisation de nouveau capteur : Capteur Térahertz
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Robotique-Vision-IA du Future
Systèmes de Vision et industrie 4.0
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Robotique-Vision-IA du Future
 Robotique avancée (sans programmation) et commande avancée (vocale, 

signes des mains…etc)
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